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b. Plug and chug… 
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c. More plug and chug 
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e. At start, s = 1, (1‐s)/s = 0 
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  note, use line to neutral voltage to compute current 
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(Reducing voltage is a good way to limit both starting torque and starting current for induction motors.) 

 

 

 



g. The small slip assumption is 
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